Mechanika M 5.1

Ruch po okregu - ruch pilki na sznurku

Cel: Demonstracja ruchu pitki poruszajacej sie po okregu.

Przyrzady: Pitka ze sznurkiem.

Opis: Trzymajac za sznurek wprawiamy pitke w ruch po okregu w ptaszczyznie
poziome;j.

Pitka porusza sie po okregu z predkoscia o statej wartosci. Wektor predkosci
jest zawsze styczny do okregu i skierowany w kierunku ruchu pitki. Sita zapewniajaca
ruch pitki po okregu nazywana jest sila dosrodkowa. W prezentowanym
do$wiadczeniu role sily dosrodkowej pelni sila sprezystosci sznurka. Dziala ona na
pitke wzdluz promienia w kierunku do srodka okregu, a wiec prostopadle do wektora
predkosci tego ciala. Sila dosrodkowa nadaje cialu przyspieszenie, zmieniajac
kierunek predkosci ciata bez zmiany wartosci tej predkosci. Mozna zapisa¢ wartosé
sity dosrodkowej jako: F=mv?/R. Warto$¢ predkosci jest stala, dlatego tez stale sa
rowniez wartosci przyspieszenia i sity. Kierunek przyspieszenia dosrodkowego i sity
dosrodkowej zmienia sie w sposéb ciagly, tak ze zawsze wskazuje na srodek okregu.
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